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Abstract of DE19535248 

The planing machine has a shavings channel, receiving the shavings removed from the planed wood and 
leading to a discharge opening (6a) on either side of the machine housing. A pivoted control flap within 
the shavings channel allows one or other discharge opening to be used for discharge of the wood 
shavings, under control of a manual operating element projecting from the machine housing. Pref. the 
control flap has a semi-circular cross-section with its curved surface toothed for acting as part of the 
operating drive between the flap and the manual operating element. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Elektromsche Hobelmaschine mit einem Spanentsorgungsmechanismus 

@) Elektrische Hobelmaschine mh einem Spanentsorgungs- 
mechanismus, der folgendes umfaBt: einen Entsorgungska- 
nal zum FOhren der beim Hobein erzeugten Spane, der mit 
einem Spankanal einer Messerwaize verbunden ist; AusiaB- 
dffnungan« von denen jeweils eine auf einer Seite des 
Gehausas der Hobelmaschine zum Entsorgen der gefuhrten 
Spdne uber den Entsorgungskanal nach auSen ausgebildet 
ist; eine bewegbare Wand zum wahiweise Offnen einer der 
baiden Ausla&dffnungen« durch das drehbare l^gern der 
bewegbaren Wand Innerhalb des Entsorgungslcanals und 
Drehen derselben unter Verwendung eines auf der beweg- 
baren Wand ausgebildeten Getriebeteils; und ein Antriebs- 
teil fur die bewegbare Wand mit einem Getriebeteil, das an 
das Getriebeteil der. bewegbaren Wand dlrekt Oder indirekt 
angreift und nur die gewunschte Ausla&dffnung durch 

^ Obertragen von Bewegung eirws Betitigungsgiieds, das aus 
einem Gehause herauaragt, auf die bewegbaie Wand uber 

O die Getriebeteite. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft cine elektrische Hobelmaschi- 
ne mit einetn Spanentsorgungsmechanismus. Dabei 
kann der Mechanismus eine AuslaBSffnung zum Entsor- 
gen von Holzspanen f rei wahlen. 

Das deutsche Patent mit der Nummer 35 42 263 of f en- 
bart eine belcannte elektrische Hobelmaschine mit ei- 
nem Spanentsorgungsmechanismus. Die don beschrie- 
bene elektrische Handhobelmaschine ist in F^. 1 in Sei- 
tenansicht und in Fig. 2 in einer Querschnittsansicht 
Iftngs der Linie II-II von F|g. 1 gezeigt und umfaBt eine 
Messerwaize 80, durch deren Drehung eine Holzober- 
fl&che abgehobelt wird. 

Spane, die beim Abhobeln entstehen» fliegen nach 
oben, in einen Spankanat 81. Wie Fig. 1 und 2 zu entneh- 
men ist, sind Auslafi6ffnungen 82a und 82b an beiden 
Seiten eines Gehiuses 86 tm oberen Teil des Spankanals 
81 ausgebildet Holzsp&ne, die durch den Spankanal 81 
hindurchtreten. werden somit entweder durch die Aus- 
lafidffnung 82a oder die AuslaBdfftiung S2b aus der 
Handhobelmaschine heraustreten. 

Eine Ablenkwand 84, die dabei verwendet wird, um 
entweder die Auslafid^ung 82a oder die AuslaBdff- 
nung 82b zu schlieBen, ist in dem GehSuse 86 angeord- 
neL Die Ablenkwand 84 ist an einer Seitenwand 84M 
befestigt, und die Seitenwand 84M ist ihrerseits an einer 
Welle 83 befesUgt. so daB die Ablenkwand 84 in eine 
durch einen Pfeil 90 angegebene Richtung bzw. in eine 
durch einen Pfeil 91 angegebene Richtung um die Welle 
83 drehbar ist, damit entweder die AuslaBaffnung 82a 
Oder die AuslaB5ffmmg 82b gedffnet ist, w&hrend die 
jeweils andere geschlossen ist Ein Knopf 85 ist an der 
Welle 83 befestigt, wobei durch Drehen des Knopfes 85 
entweder die Auslafidffriung 82a oder die AuslaBdff- 
nuQg 82b ausgewfthlt werden kann, um gedffnet zu sein. 

We oben beschrieben, werden Spane. die beim Ho- 
beln von Holz entstehen, in dem Geh^use 86 in den 
Kanal 81 durch Drehen der Messerwaize 80 befdrdert, 
wie auch Fig. 1 zu entnehmen ist Danach werden die 
Sp^e aus der Handhobelmaschine nach auDen entwe- 
der aber die AuslaBdf f nung 82a oder die AuslaBdff nung 
82b entsorgt. je nach WahL Daher kann die Entsor- 
gungsnchtung der Sp^ne frei durch Drehen des Knop- 
fes 85 ausgewahlt werden. 

Jedoch weist die oben als bekannt beschriebene 
Handhobelmaschine folgende Nachteiie auf : 
Wenn eine Bedienperson entscheidet daB entweder die 
AuslaBaffnung 82a oder die AuslaBdffnung 82b gedffnet 
sein soil, durch Drehen der Ablenkwand 84, wird der 
Knopf 85 in Richtung des Pfeils 90 bzw. 91 gedreht Da 
der Knopf 85 an der Welle 83 befestigt ist, die eine Kraft 
an das Mittelteil der Ablenkwand 84 anlegt, ist die zum 
Drehen des iCnopfes 85 bendtigte Kraft groB. Daher ist 
das Bedienen des Knopfes 85 schwierig. 

Insbesondere zum Verhindem einer ungewollten 
Drehung der Ablenkwand 84 wfthrend des Betriebs auf- 
gnind des Einflusses von Winden oder Vibrationen, die 
durch Drehen der Messerwaize 80 hervorgerufen wer- 
den, ist die Hobelmaschine so ausgestaltet, daB ein be- 
stinunter Kontaktwiderstand zwbchen dem Geh&use 86 
und der Ablenkwand 84 Qberwunden werden muB. Da- 
her wird cine noch viel grdBere Kraft benStigt um den 
Knopf 85, der an der Welle 83 befestigt ist zu drehen. 

Da femer der Knopf 85 direkt an der Welle 83 befe- 
stigt ist ist die Anordnung des Knopfes 85 beschr&nkt 
Somit ist der Knopf 85 auf der gleichen Achse wie die 
Welle 83 angeordnet wie in den Fig. 1 und 2 gezeigt 
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weshalb es nicht mdglich ist den Knopf 85 an einem Ort 
zu befestigen, der eine einfache Handhabung durch die 
Bedienperson realisieren lassen wQrde. Somit besteht 
ein Problem beim Bet&tigen von elektrisdien Hobelma- 
5 schinea 

Es ist erne Aufgabe der gegenwIUtigen Erfmdung, ei- 
ne elektrische Hobebnaschine mit einem Spanentsor- 
gungsmechanismus zu lief em, der eine hohe Betriebsef- 
Haenz ermdglicht 
10 Diese Aufgabe wird erfmdungsgemaB von einer elek- 
trischen Hobelmaschine mit einem Spanentsorgungs- 
mechanismus geldst der folgendes umfafit: 
einen Entsorgungskanal zum FQhren der beim Hobeln 
erzeugten Spline, der mit einem Spankanal einer Mes- 
15 serwalzeverbundenist; 

AuslaBdffnungen, von denen jeweils eine auf einer Seitc 
des Gehauses der Hobelmaschine zum Entsorgen der 
gefahrten Spfine fiber den Entsorgungskanal nach au- 
Ben ausgebildet ist; 
20 eine bewegbare Wand zum wahlweise dffnen einer der 
beiden AuslaBdffnungen, durch das drehbare La^em 
der bewegbaren Wand innerhalb des Entsorgungska- 
nals und Drehen derselben unter Verwendung eines auf 
der bewegbaren Wand ausgebildeten Getriebeteils; und 
25 ein Antriebsteil fOr die bewegbare Wand mit einem Ge- 
triebeteil, das an das Getriebeteil der bewegbaren 
Wand direkt oder indirekt angreift und nur die ge- 
wiinschte AuslaBdffnung durch Obertragen von Bewe- 
gimg eines Betatigungsglieds, das aus einem Geh&use 
30 herausragt auf die bewegbare Wand Qber die Getriebe- 
teile. 

Ein erstes AusfQhnipgsbetspiei gemftB der Erfmdung 
ist dadurch gekennzeichnet daB der Querschnitt der 
bewegbaren Wand dne Halbkreisform aufweist auf de- 
35 ren gebogener AuBenfltehe das Getriebeteil ausgebil- 
det ist und der Querschnitt des Antriebsteils fUr die 
bewegbare Wand ebenfalls eine Halbkreisform auf- 
weist auf deren gebogener AuBenflache das Getriebe- 
teil ausgebildet ist 
40 Dabei wird vorgeschlagen, daB jede der AuslaBdff- 
nungen eine untere Kante aufweist und die Endpositio- 
nen der bewegbaren Wand so festgesetzt sind, daB die 
bewegbare Wand jeweils mit der flachen Unterkante in 
einer ihrer beiden Ecken die tmtere Kanten der entspre- 
45 chendenAusla&6ffnungkontaktiert 

Femer ist ein zwdtes AusfOhrungsbeispiel der Erfin- 
dung dadurch gekennzeichnet daB der Antriebsteil fQr 
die bewegbare Wand in Form eines Stabes ausgebildet 
ist von dessen beiden Enden eines aus dem Geh&use 
50 zum Angreifen und Bewegen des Antriebsteils in Rich- 
tung der Lfingsachse desselben herausragt 

Dabei kann vorgesehen sein, daB der Querschnitt der 
bewegbaren Wand in einer Halbkreisform ausgebildet 
ist auf deren gebogener AuBenfULche das Getriebeteil 
55 ausgebildet ist 

Auch wird dabei vorgeschlagen, daB jede der AuslaB- 
dffnungen eine untere Kante aufweisen, und die Endpo- 
sitionen der bewegbaren Wand dadurch festgelegt sind, 
daB in den Endpositionen die bewegbare Wand jeweils 
GO mit der flachen Unterkante in einer ihrer beiden Ecken 
die untere Kante der entsprechenden AuslaBdffnung 
kontaktiert 

Weiterhin schiagt die Erfindung fQr das zweite Aus- 
fOhrungsbeispiel vor, daB das Antriebsteil fQr die be- 
65 wegbare Wand aus dem Gehftuse in erne Richtung her- 
ausragt die zu der AuslaBdffnung ausgerichtet ist die 
durch die bewegbare Wand als gedffnet ausgewfihlt ist 
AuBerdem ist fOr das erste AusfOhrungsbeispiel be- 
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vorzugt, daB die bewegbare Wand drehbar um ihre Mit- 
teiachse, die innerhalb einer Welle angeordnet ist, in 
dem Entsorgungskanal des Ceh^uses gelagert ist, da6 
das Antriebsteil fOr die bewegbare Wand um seine Mit- 
telachse. die inneHialb einer Welle angeordnet ist; be- 
reitgestellt ist, daB ein Hebel das zu betatigende Glied 
des Antriebsteils fOr die bewegbare Wand ist, wobei der 
Hebel an der WeUe, die mit dem Antriebsteil ausgerQ- 
stet ist, befestigt ist, und daS die Ungen der Teile so 
ausgewfihlt sind, daB folgende Ungleichung erf Ollt ist: 

1/LK' > r2/(LK • rl% 

wobei LK' die Lftnge des Hebels unter der Annahme ist, 
dafi der Hebel direkt mit der Welle verbunden ist, LK 
die Lange des Hebels ist, der Welle, die mit der beweg- 
baren Wand ausgerOstet ist, verbunden ist, rl eine Lin- 
ge ist, die den Abstand von der Mittelachse durch (fie 
Welle, die mit der bewegbaren Wand ausgerOstet ist, zu 
einem Kreisbogen darstellt, der durch die Zihne des 
Getriebeteils der bewegbaren Wand gebildet ist, und r2 
eine lAuge ist, die den Abstand von der Mittelachse 
durch die Welle, die mit dem Antriebsteil ffir die beweg- 
bare Wand ausgerOstet ist, zu einem Kreisbogen dar- 
stellt, der durch die Zdhne des Getriebeteils des An- 
triebsteils gebildet ist 

Dabei kann vorgesehen sein, daB der Hebel zu der 
durch die bewegbare Wand als offen ausgew&hlten Aus- 
laBdf f nung ausgerichtet ist 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erflndung erge- 
ben sich aus der nachstehenden Beschreibung, in der 
AusfOhnmgsbeispiele der Erfindung anhand einer sche- 
matischen Zeichnung im einzelnen erlautert werden. 
Dabei zeigt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht, die eine bekannte Handho- 
belmaschine darstellt; 

Fig. 2 eine Querscfanittsansicht entlang der Linie II-II 
von Fig. 1; 

I^g. 3 eine Seitenansicht, die eine erste AusfOhnmgs- 
form der elektrischen Hobelmaschine gem&B der ge- 
genw&rtigen Erfindung illustriert; 

Fig. 4 eine Teilschnittansicht der in Fig. 3 gezeigten 
Hobelmaschine; 

Fig. 5 eine Querschnittsansicht langs der Linie V-V 
von Fig. 4; und 

Fig. 6 eine Querschnittsansicht, die eine zweite Aus- 
fflhrungsform der elektrischen Hobelmaschine gemSfi 
der gegenwdrtigen ErHndung illustriert 

Erstes AusfOhrungsbdspiel 

Das erste AusfOhnmgsbeispiel einer elektrischen Ho- 
belmaschine mit einem Spanentsorgungsmechanismus 
gem£L& der gegenw&rtigen Erfmdung wird unter Bezug- 
nahme auf die Fig. 3 bis 5 im AnschiuB beschrieben. 

Dabei zeigt Fig. 3 eine Seitenansicht der elektrischen 
Hobelmaschine. Im Hobelbetrieb, beispielsweise beim 
Abhobeln einer Oberfl^he 45M eines Holzgegenstan- 
des 45, halt die Bediraperson die elektriscfae Hobelma- 
schine an einem Griff 40 und bewegt dieselbe in eine in 
Fig. 3 durch einen Pfeil 99 angegebene Richtung. Dabei 
kann die Hobeltiefe Ober einen einstellbaren Knopf 42 
eingesteilt werden, wflhrend die elektrische Leistung 
Ober ein Stromkabel 41 der elektrischen Hobelmaschine 
zugefflhrt wird 

Fig. 4 stellt eine Teilschnittansicht der in Fig. 3 ge- 
zeigten elektrisdien Hobelmaschine dar. Diese elektri- 
sche Hobelmaschine umfaBt eine Messerwalze 2 als 
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Schneidteii. und die Messerwalze 2 wird durch einen 
nicht gezeigten Motor zum Drehen angetrieben, um die 
Oberfiache 45M des HolzstQckes 45 zu bearbeiten. Spi- 
ne, die durch das Bearbeiten mit der Messerwalze 2 
5 entstehen, werden von den durch die Messerwalze 2 
hervorgerufenen Winden nach oben in einen Spankanal 
4 geblasen. diu^ch den die Sptoe in einen AuslaBkanal 
gefOhrt werden, der oberhalb des Spankanals 4 ausge- 
bildetist 

10 Fig. 5 ist eine Querschnittsansicht langs der Linie V- V 
von Fig. 4, die eine AuslaBOffhung 6a und eine AuslaB- 
offnung 6b, die zum Entsorgen der Spane an beiden 
Seiten eines Geh&uses 5 in dem Entsorgungskanal ober- 
halb des Spankanals 4 ausgebildet sind, zeigt Die Spine, 

15 die durch den Spankanal 4 hindurchtreten, weiden ent- 
weder fiber die AuslaBdffnung 6a oder die Auslafidff- 
nung 6b, die auf beiden Seiten des Gehftuses 5 angeord- 
net sind, aus der elektrischen Hobelmaschine nach au- 
Ben entsorgt 

20 Eine Ablenkwand 8, die entweder die AuslaBdffnung 
6a Oder die AuslaBdffnung 6b schlieBt, ist in dem Geh&u- 
se 5 angeordnet Das heiBt, es wird durch die Ablenk- 
wand 8 ausgewahlt, ob die AuslaBdffnung 6a oder die 
AuslaBdffnung 6b offen ist Die Ablenkwand 8 ist an 

25 einer Seitenwand 9 befestigt und die Seitenwand 9 ist 
ihrerseits in dem Gehftuse 5 bewegbar in eine durch den 
PfeQ 90 bzw. durch den Pfeil 91 angegebene Richtung 
um eine Welle 9] gehalten. In diesem AusfOhrungsbei- 
spiel ist die Mittelachse der bewegbaren Wand inner- 

30 halb der Welle 9J angeordnet 

Daher wird dtu'ch Drehen der Ablenkwand 8 in eine 
durch den Pfeil 90 bzw. 91 angegebene Richtung die 
AuslaBdffnung 6a bzw. 6b wahlweise gedffnet Spine, 
die durch den Entsorgungskanal oberhalb des Spankan- 

35 als4gefahrtwerden, werden entlang der geneigten Ab- 
lenkwand 8 zu dem Entsorgungskanal befdrdert Somit 
werden die SpSne fiber die AuslaBdffnung entsorgt, die 
gedffnet ist weshaib es mdglich ist eine Spanentsor- 
gungsrichtimg auszuw&hlen, abh&igig von einer Ar- 

40 beitsumgebung, wodurch die Arbeitseffizienz der Ho- 
belmaschine verbessert werden kann. 

Als ndchstes wird ein Mechanismus zum Drehen der 
Ablenkwand 8 in Richtung des Pfeils 90 bzw. 91 erkl&rt: 
Auf der Seitenwand 9 ist eine Getriebebildungsfiache 7 

45 zusammen mit der Ablenkwand 8 in einem Tell ausge- 
f ormt Die Getriebebildungsflfiche 7 ist eine gekrOmmte 
Fiache, wie in Fig. 5 gezeigt Ein Getriebe 7G ist auf der 
AuBenflftche der Getriebebildungsflfidie 7 ausgebildet 
In diesem AusfGhrungsbeispiel besteht die bewegbare 

50 Wand aus der Ablenkwand 8, der Seitenwand 9 und der 
Getriebebildungsfl^he 7 oder dergleichen. Der Quer- 
schnitt der bewegbaren Wand weist eine Halbkreisform 
auf, wie in Fig. 5 gezeigt und das Getriebe 7G ist auf der 
AuBenfl&che des gebogenen Halbkreises (die Getriebe- 

55 bildungsfl&che 7) ausgebildet wahrend die Ablenkwand 
8 durch die gerade Seite der bewegbaren Wand bereit- 
gesteBtwird 

Femer ist ein Antriebsmechanismus 10 fUr die beweg- 
bare Wand oi^erhalb der Getriebebildungsflache 7 an- 

60 geordnet Der Antriebsmechanisnms 10 ist im Quer- 
schnitt ebenfaOs in Halbkreisform ausgebildet imd hat 
em Getriebe lOG auf der AuBenfl^che des gebogenen 
Halbkreises ausgebildet Dabei greift das Getriebe lOG 
an das Getriebe 7G an. 

65 Der Antriebsmechanismus 10 wird in einem Geh^use 
50 fiber eine WeDe 10] gehalten und ist in eine durch 
einen Pfeil 92 bzw. 93 angegebene Richtung um die 
Welle 10] drehbar. Somit ist in diesem Ausffihrungsbei- 
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spiel die Mittclachse des Antricbs fQr die drchbare gezeigt ist, so daB es mdgUch ist, die an den Hebel 12 
Wand innerhalb der WeUe lOJ angeordnet Femcr ist angelcgtc Kraft zu erh5hen imd an die Ablenkwand 8 
ein Hebel 12 als ein bet^tigbares Glied an der Welle lOJ anzulegen. Daher kann die Ablenkwand 8 imttels ciner 
bcfcstigt Der Hebel 12 erstreckt sich aus dem Gehlluse klcineren Kraft gedreht werden. als un Vergleich zu 
50 heraus, nach auBen. 5 dem Fall, in dem der Hebel 12 direkt mit der WeUe 91, 

Fig. 5 ist eine Ansicht, die einen Zustand darsteUt, in die mit der Ablenkwand 8 ausgerflstct ist. verbunden ist. 
dem die AuslaBdffnung 6b gedffnet ist, wfthrend die was die Betriebseffizienz der Hobelmaschme verbes- 
AuslaB6ffnung6ageschlossenist,durchDrehender Ab- sert 

Icnkwand 8 in Richtung des Pfeils 91. Wcnn die Bedien- In Gleichung (2) ist die Kraft F angegeben, die zuni 
person, beispielsweise,wOnscht, die AuslaB6ffhung 6b in lo Drehen des Hebels 12 fOr dieses AusfCihrungsbeispiel 
dem in Fig. 5 gezeigtcn Zustand gedffnet zu haben, ben5tigtwird,wobciTcinenDrehwiderstand der Welle 
dreht die Bedienperson den Hebel 12 in Richtung des 9) der Ablenkwand 8 angibt: 
Pfeils 91. Der Antriebsmechanismus 10 wird dadurch in 

eine durch einen Pfeil 92 angegebene Richtung bewegt F - T/LK • r2/rl (2) 
Dann werden, durch die Drehung des Hebels 12, die 15 

Ablenkwand 8, die Seitenwand 9 und die Getriebebil- Unter der Annahme, daB der Hebel 12 direkt mit der 
dungsfiache 7, die als ein Teil ausgebUdet sind, fiber das WeUe 9], die mit der Ablenkwand 8 ausgerOstet ist, vcr- 
Getriebe lOG und das Getriebe 7G bewegt- bunden ist, wic in dem Fall der bekannten Hobclmaschi- 

Daher werden die Ablenkwand 8, die Seitenwand 9 ne, wird andererseits eine Kraft F' zum Drehen des 
und die Getriebebildungsfl&che 7 in Richtung des PfeUs 20 Hebels 12 ben6tigt die durch die folgende Gleichung (3) 
90 um die Welle 91 gedreht, um die AuslafiOf fnung 6b zu angegeben wird. wobei dort T einen Drehwiderstand 
schlieBen und die AuslaB6ff nung 6a zu 6f f nen. Wenn die der Welle 9J der Ablenkwand 8 an^bt: 
Bedienperson wiinscht, die AuslaB6ffnung 6b zu dffnen, 
dreht die Bedienperson somit den Hebel 12 in die enige- F' - T/LK' (3) 

gengesetzte Richtung, wie in Fig. 5 durch den Pfeil 91 25 ^ ^. ^. 

angegeben. Die Ungleichung (1) gibt eine Bedmgung an, fQr die die 

Bei diesem Ausfahrungsbeispiel erreicht die Ablenk- Kraft F kleiner als die Kraft F' ist, imter der Annahme, 
wand 8 ihre Endpositionen jeweils, wenn eines ihrer daB der Drehwiderstand der Welle 9], die mit der Ab- 
Enden, mit seiner gerade verlauf enden Kante 8a bzw. lenkwand 8 ausgerOstet ist, konstant ist, d. h. T - 'T. 
8b. die entsprechende Kante 6c bzw. 6d der AuslaBdff- 30 Daher ist die zum Drehen des Hebels 12 benOtigte Kraft 
nung6abzw.6bkontaktieren. F kleiner als die zum Drehen des Hebels 12 ben5tigte 

Wie obcn beschrieben. bewegt Drehung des An- Kraft F', unter der Annahme, daB der Hebel 12 mit der 
triebsmechanismus 10 die Ablenkwand 8 oder die Peri- WeUe 9], die mit der Ablenkwand 8 ausgerOstet ist, ver- 
pherie der Ablenkwand 8 Ober das Getriebe 7G und das bunden ist. was die Betriebseffizienz der Hobebnasdiine 
Getriebe lOG, so daB esm6glk:h ist den Hebel 12 frei an 35 vcrbessert 
der Stelle anzuordnen, an der die Bedienperson ihn 

leicht betatigen kann, im Gegensatz zu dem Fall des Zweites AusfOhningsbeispiel 

Knopfes 85, der direkt an der Welle 83 bei dem be- 

schriebenen, bekannten Handhobelger&t befestigt ist, Als nachstcs wird em zweites AusfOhrungsbeispiel 
siehe Fig. 1 und Z Daher ist es mOglich, eine elektrische 40 der elektrischen Hobelmaschine mit Spanentsorgungs- 
Hobehnaschine mit einem Spanentsorgungsmechanis- mechanismus gemflB der ErHndung mil Bezug auf Pig. 6 
mus zu lief em, der eine hohe Betriebseffizienz verwirk- beschrieben. 

licht Bei diesem AusfOhrungsbeispiel ist ein bewegbarcr 

Wie in Fig. 5 gezeigt. ist die Richtung des Kopfes des Wandantriebsstab 30 als Antriebsglied fOr die bewegba- 
Hebels 12 mit der Richtung entweder der AuslafiOff- 45 re Wand anstatt des Antriebsmechanismus 10 und des 
nung 6a oder der AuslaBOffnung 6b ausgerichtet. abhftn- Hebels 12 in dem obcn beschriebenen, ersten AusfOh- 
gig davon. welche der beiden AuslaBOffhungen gedffnet rungsbeispiel bereitgestellt 

ist. Somit kann die Bedienperson leicht feststellen, wel- Der bewegbare Wandantriebsstab 30 ist gieitbar m 
che AuslaBOffnung gedffnet ist, was die Arbeitseffizienz dem Geh&use 50 in eine durch einen Pfeil 94 bzw. 95 
der Hobelmaschine verbessem kann. 50 angegebenen Richtung gelagert, und der Verschie- 

In Fig. 5 sind femer eine Reihe von Lftngen angege- bungsstab wird so angeordnet, daB entweder sein Ende 
ben, wobei rl den Abstand der Welle 9J, die mit der 30a oder sein Ende 30b aus dem Geh&use 50 herausragt 
Ablenkwand 8 ausgerOstet ist, zu einem Kreisbogen. der Ein Getriebe 30G, das an das Getriebe 7G der Getriebe- 
von den Z^nen des Getriebes 7G gebildet wird, r2 den bildungsfl&che 7 angreift, ist an dem bewegbaren Wand- 
Abstand von der Welle 10]. die mit dem Antriebsmecha- 55 antriebsstab30ausgebildet. 

nismus 10 ausgerOstet ist. zu einem Kreisbogen, der von Wenn der bewegbare Wandantriebsstab 30 in Rich- 
den Zahnen des Gewindetetts lOG gebUdet wird. und tung des Pfeils 94 durch DrOcken auf das Ende 30a des 
LK den Abstand von der Welle 10], die mit dem An- bewegbaren Wandantriebsstabs 30 aus dem in Fig. 6 
triebsmechanismus 10 ausgerOstet ist. und zu dem Kopf gezeigten Zustand gleitend heraus bewegt wird, bcfdr- 
des Hebels 12 darstellt Diese L&ngen erfOllen folgende eo dert die Bewegungdes bewegbaren Wandantriebsstabs 
Ungleichung: 30 die Ablenkwand 8 Ober das Getriebe 30G und das 

Getriebe 7G derart. daB dann die Ablenkwand 8, die 
1/LK' > r2/(LK-rl) (1) Seitenwand 9 und die Getriebebildungsflftche 7 in Rich- 

tung des Pfeils 90 um die Welle 9] gedreht sind und die 
In Ungleichung (1) ist LK' die ULnge des Hebels 12, 65 AuslaBdffnung 6b geschlossen ist. wfthrend die AuslaB- 
unter der Annahme. daB der Hebel 12 direkt mit der Offnung 6a gedffnet ist Wenn die Bedienperson 
WeUe 9] verbunden ist. die mit der Ablenkwand 8 aus- wOnscht, die AuslaBdffnung 6b zu Offnen, wird auf das 
gerOstet 1st, wie fOr den Knopf 85 m den Fig. 1 und 2 Ende 30b des bewegbaren Wandantriebssubs 30 ge* 
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drQckt, damit der bewegbare Wandantriebsstab 30 in 
Richtung des Pf eils 9S gleitet 

Mit Ausnahme des bewegbaren Wandantriebsstabs 
30 ist der Aufbau der elektriscfaen Hobelmaschioe ge- 
m&B dem zweiten Ausfllhnmgsbelspiel genauso wie im 
Falle des ersten AusfOhningsbeispiels. 

Wie oben beschrieben worden ist, ist es nidglich, ent- 
weder die AuslaBdffnung 6a oder die AuslaBdffnung 6b 
durch wahlweises Drehen der Ablenkwand 8 in die 
durch den Pfeil 90 oder 91 angegebene Richtung zu lo 
dffnen, indem entweder das Ende 30a oder das Ende 30b 
des bewegbaren Wandantriebsstabs in Richtung des 
Pf eils M b2w. 95 bewegt wird. Somit wird einc elektri- 
sche Hobelmaschine mit einem Spanentsorgungsme- 
chanismus von hoher Betriebseffizienz geliefert 15 

Weitere Ausfiihrungsbeispiele 

Bei obigen Ausfuhrungsbeispielen ist der Entsor- 
gungsmechanismus der eleictrischen Hobefanascfaine 20 
derart, dafi die entstehenden Spdne in Richtung des 
Spankanals 4 in dem Gehduse 5 durch Winde gebiasen 
werden, die von der M esserwalze 2 hervorgerufcn wer- 
den, wie beispielhaft beschrieben worden ist Jedoch ist 
die gegenwirttge Erfindung auch anwendbar bei einer 25 
elektrischen Hobelmaschine, in der Spine in den Span- 
kanal 4 innerhalb des Geh&uses 5 mitteis Winden befdr- 
dert werden, die durch Drehen eines Motors erzeugt 
werden, der nur zum Entsorgen der Spane bereitgestellt 
ist. 

Auch die Form und der Aufbau der bewegbaren 
Wand und des Antriebsteils fQr die bewegbare Wand 
sind nicht auf die im Rahmen obiger Ausfflhrungsbei- 
spiele beschriebenen Realisationen beschrinkt 

Die Hobelmaschine gem&B der gegenwartigen Erfin- 
dung weist folgende Vorteile auf: 
In der elektrischen Hobebnaschine mit dem Spanent- 
sorgungsmechanismus gemaB der gegenwftrtigen Erfin- 
dung ist die bewegbare Wand zum wahlweise Offnen 
einer der AuslaBdffnungen umfaBt, und nur die ge- 
wOnschte AuslaBdfhiung ist gedffnet, wobei das BetSti- 
gungsglied des Antriebsteils der bewegbaren Wand zu 
der ge5ffheten Auslafidffnung ausgerichtet sein kann. 
Somit konnen die Spane durch den Entsorgungskanal 
gef Qhn werden, urn Qber die gewQnschte AusiaBdffnung 45 
cntsorgt 2u werden, was es ermdgiicbt, die Spanentsor- 
gimgsrichtung abhangig von den Arbeitsbedingungoi 
zur Verbesserung der Arbeitseffizient auszuwihlen. 

Femer wird die Bewegung, insbesondere der beweg- 
baren Wand, flber Getriebeteile verwirklicht, was es 
ermdgiicht, den Ort des BetHtigungselements fra zu 
wahien, so dafi das Betfltigungselements leicht von der 
Bedienperson betfttigfoar ist Auch dies steigert die Be- 
triebseffizienz. 

Weiterhin sind bei einem AusfOhrungsbeispiei die 
Libnge LK des Hebels, der an der Mittelachse des An- 
triebsteils fflr die bewegbare Wand befestigt ist, die 
Linge rl von der Mittelachse der bewegbaren Wand zu 
dem Kreisbogen, der von den Zahnen des Getriebeteils 
der beweglichen Wand gebildet wird, und die Linge r2 60 
von der Mittelachse des Antriebsteils fOr die bewegbare 
Wand zu dem Kreisbogen, der von den Zahnen des 
Getriebeteils des Antriebsteils fflr die bewegbare Wand 
gebildet wird, so ausgebildet, dafi sie die Ungleichung (1) 
erfflUen. Daher kann die bewegbare Wand unter dem 65 
Emsatz einer kleineren Kraft, durch Drehen des An- 
triebsteils der bewegbaren Wand gedreht werden, im 
Vergieich zu dem Fall, in dem der Hebel direkt mit der 



Mittelachse fOr die bewegbare Wand verbunden ist, was 
auch die Betriebseffizienz der elektrischen Hobelma- 
sdiineverbessert 

Die In der vorangegangenen Beschreibung, in der 
Zeichnung sowie in den AnsprOchen offenbarten Merk- 
male der Erfindung kdnnen sowohl einzeln als auch in 
beliebiger Kombmation fflr die Verwirklichung der Er- 
findung in ihren verschiedenen Ausfuhningsformen we- 
sentlichsein. 

Bezugszeichenliste 



30 



35 



40 



50 



S5 



2Messerwalze 

4 Spankanal 

5 Gehduse 

6a. 6b Auslafid%iung 
6c,6dKante 

7 Getriebebildungsflache 
7GGetriebe 

8 Ablenkwand 
8a,8bKante 
9Seitenwand 
9JSchaft 

10 Antriebsmechanismus 
lOjSchaft 
lOGGetriebe 
12 Hebel 

30 Wandantriebsstab 
30a, 30b Ende 
30GGetriebe 
40GriH 

41 Stromkabel 

42 Knopf 
45Holzstack 
4SM Schnittfliche 
SOGehluse 
SOMesserwaIze 
81 Spankanal 
82a, 82b Auslafidfftiung 
83Schaft 

84 Ablenkwand 
84M Seitenwand 

85 Knopf 
86Gehause 

90, 93. 94, 95, 99 PfeU 

PatentansprOche 

1. Elektrische Hobebnaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus, der folgendes umfaBt: 
einen Entsorgungskanal zum FQhren der beim Ho- 
bebi erzeugten Spflne, der mit einem Spankanal (4) 
einer Messerwalze (2) verbunden ist; 
Auslafioffnungen (6a, 6bX von denen jeweils eine 
auf einer Seite des Gehfluses (5) der Hobelmaschi- 
ne zum Entsorgen der gefOhrten Sp^e Qber den 
Entsorgungskanal nach aufien ausgebildet ist; 
eine bewegbare Wand (7, 8. 9) zum wahlweise Off- 
nen einer der beiden Auslafioffnungen (6a oder 6b), 
durch das drehbare Lagem der bewegbaren Wand 
(7, 8, 9) innerhalb des Entsorgungskanals und Dre- 
hen derselben unter Verwendung eines auf der be* 
wegbaren Wand (7) ausgebildeten Getriebeteils 
(7G);und 

ein Antriebsteil (10, 30) fflr die bewegbare Wand (7, 
8, 9) mit einem Getriebeteil (lOG, 30GX das an das 
Getriebeteil (7G) der bewegbaren Wand (7, 8, 9) 
direkt oder indirekt angreift und nur die gewQnsch- 
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te AuslaBdffnung (6a oder 6b) durch Obertragen 
von Bewegung eines Betdtigungsglieds (12), das aus 
einem Geh&use (50) herausragt. auf die bewegbare* 
Wand (7, 8, 9) Ober die Getriebeteile (7G und lOG, 
30G). 5 
Z Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Querschnitt der bewegba- 
ren Wand (7, 8, 9) dne Halbkr^form aufweist, auf 
deren gebogener AuBenfl&che das Getriebeteil lo 
(7G) ausgebUdet ist, und der Querschnitt des An- 
tnebsteils (10) fQr die bewegbare Wand (7, 8, 9) 
ebenfalls eine Halbkreisform aufweist, auf deren 
gebogener AuBenflSche das Getriebeteil (lOG) 
ausgebildet ist is 

3. Elektrische Hobelmasciiine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 1 oder 2» da- 
durch gekennzek:hnet» daB jede der AuslaBd&un- 
gen (6a, 6b) eine untere Kante (6c bzw. 6d) aufweist, 
und die Eiidpositionen der bewegbaren Wand (7, 8^ 20 
9) so festgesetzt sind, daB die bewegbare Wand (7, 
8.9) jeweiis mit der flachen Unterkante (8a oder 8b) 

in einer ihrer beiden Ecken die untere Kanten (6c 
bzw. 6d) der entsprechenden AuslaB&ffnung (6a 
bzw. 6b) kontaktiert 25 

4. Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Antriebsteil (30) fOr die 
bewegbare Wand (7, 8, 9) in Form eines Stabes 
ausgebildet ist, von dessen beiden Enden (30a oder 30 
30b) eines aus dem Gehftuse (50) zum Angreifen 
und Bewegen des Antriebsteils (30) in Richtung der 
L&ngsachse desselben herausragt 

5. Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 4, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB der Querschnitt der bewegba- 
ren Wand (7, 8, 9) in einer Halbkreisform ausgebil- 
det ist, auf deren gebogener AuBenfl&che (7) das 
Getriebeteil (7G) ausgebildet ist 

6. Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 40 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet daB jede der AuslaBdffnungen (6a 
und 6b) eine untere Kante (6c bzw. 6d) aufweisen. 
und die Endpositionen der bewegbaren Wand (7, B, 

9) dadurch festgelegt sind, daB in den Endpositio- 45 
nen die bewegbare Wand (7, 8, 9) jeweiis mit der 
flachen Unterkante (8a cxier 8b) in einer ihrer bei- 
den Ecken die untere Kante (6c bzw. 6d) der ent- 
sprechenden AuslaB6ffnimg (6a bzw. 6b) kontak- 
tiert 50 

7. Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach einem der Anspriiche 4 
bis 6, dadurch gekennzeichnet daB der Antriebsteil 
(30) for die bewegbare Wand (7, 8, 9) aus dem Ge- 
h&use (50) in eine Richtung herausragt die zu der 53 
AuslaBdffnung (6a oder 6b) ausgerichtet ist die 
durch die bewegbare Wand (8) als gedffnet ausge- 
wihltist 

& Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach einem der AnsprOche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet daB die bewegbare 
Wand (7, 8, 9) drehbar urn ihre Mittelachse, die 
innerhalb einer Welle (9J) angeordnet ist in dem 
Entsorgungskanal des Geh&uses (5) gelagert ist 
daB das Antriebsteil (10) fOr die bewegbare Wand as 
(7, 8, 9) um seine Mittelachse, die innerhalb einer 
Welle (lOJ) angeordnet ist bereitgestellt ist, daB ein 
Hebel (12) das zu betatigende Giied des Antriebs- 
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teils (10) fQr die bewegbare Wand (7, 8, 9) ist wobei 
der Hebel (12) an der Welle (lOJ), die mit dem An- 
triebsteil (10) ausgerOstet ist befestigt 1st und daB 
die L&ngen der Telle so ausgew&hh sind. daB fol- 
gende Ungleichung erfQUt ist: 

1/LK' > r2/(LK • rl). 

wobei LK' die L&nge des Hebels (12) unter der 
Annahme ist, daB der Hebel direkt mit der Welle 
(9)) verbunden ist LK die Lftnge des Hebels (12) ist 
der mit der Welle (lOJX die mit der bewegbaren 
Wand (7, 8, 9) ausgerQstet ist verbunden ist rl eine 
L^ge ist die den Abstand von der Mittelachse 
durch die Welle (9]), die mit der bewegbaren Wand 
(7, 8» 9) ausgerQstet ist zu einem Kreisbogen dar- 
stellt der durch die Z&hne des Getriebeteiis (7G) 
der bewegbaren Wand (7, 8^ 9) gebikiet ist und r2 
eine Unge ist die den Abstand von der Mittelachse 
durch die Welle (lOJX die mit dem Antriebsteil (10) 
fOr die bewegbare Wand (8) ausgerOstet ist, zu ei- 
nem Kreisbogen darstellt der durch die Zihne des 
Getriebeteiis (lOG) des Antriebsteils (10) gebildet 
ist 

9. Elektrische Hobelmaschine mit einem Spanent- 
sorgungsmechanismus nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet daB der Hebel (12) zu der durch 
die bewegbare Wand (8) als offen ausgew&hlten 
AuslaBdffnung (6a oder 6b) ausgerichtet ist 
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